CBOXTEC Robotics

CTC012-1280

Robébs colaborativos - CTC

Data de conferéncia do catalogo: 2026-10-08

Numero de eixos 6
Alcance 1283 mm
Carga nominal 12 kg
Repetibilidade de posigdo <+0.1 mm
Mais parametros

Peso do robd 36 kg

Consumo de energia 2.5 kW

Grau de protegdo IP54

Compilado a partir da pagina do fabricante, com imagem do modelo e parametros completos. O agrupamento das tabelas foi mantido;
a grafia e o espagcamento dos rétulos foram revisados. Esta € uma compilagéo deste site, ndo uma ficha técnica emitida pelo
fabricante.
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CBOXTEC Robotics

Tabelas completas de parametros

Collaborative arm parameters

Function

Maximum effective working radius (Reach)

Rated payload

Repeat positioning accuracy

Body weight

Power consumption

Operating environment temperature

Operating environment humidity

Mounting method

Protection class

Degrees of freedom

Joint Motion Parameters

Axis No.

J1

J2

J3

J4

J5

J6
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Motion Range (Zero at Vertical Up)

+180°

+90°

+250°/-70°

+100°

+180°

+360°

Polishing, material handling, 3C
products

1283 mm

12 kg

< 0.1 mm

36 kg

2.5 Kw

0~60 °C

0-90% (Non-condensing)

Any angle

IP54

Rated Speed

2000 rpm

2000 rpm

3000 rpm

3000 rpm

3000 rpm

3000 rpm



