CBOXTEC Robotics

CT-EG-CO06
Garras elétricas - CT-EG

Data de conferéncia do catalogo: 2026-10-08

Mais parametros

Peso sem cabos
Tensado nominal
Corrente de pico
Interface de controle

Grau de protecgao

Curso 6 mm
Forga de aperto 10-50 N
Velocidade de abertura / 20 mm/s
fechamento

<0.16 kg

24 V10%

0.2A

I0&ModBus RTU

IP40

Compilado a partir da pagina do fabricante, com imagem do modelo e parametros completos. O agrupamento das tabelas foi mantido;
a grafia e o espagamento dos rétulos foram revisados. Esta € uma compilagao deste site, ndo uma ficha técnica emitida pelo

fabricante.
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Tabela completa de parametros (com correcéo confirmada)

CT-EG-CO06: a temperatura é indicada em °C ap6s confirmagao em 2026-10-08. O registro original foi preservado.

End-of-Arm Tooling (EOAT) Parameters
stroke

clamping force

Rated opening/closing speed
Weight(excluding cables)
Rated voltage

Peak current

Control interface

Operating environment
Protection rating

In Position Signal

Clamping Signal

Drop Signal
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6mm

10-50N

20mm/s

<0.16kg
24V+10%

0.2A

I0&ModBus RTU
0-40°C/<85%RH (Non-condensing)
IP40

N

\



